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La béte:

IRbObOLt est un véhicule muni de deux moteurs+réducteurs sulieas son déplacement danstésu

lesdir&et i ons. 1 est dot ® dobéun radar I R qui I ui p e
obstacleet de r ®pondre ° des ordres bpéaens émpbter e®di

par un programmeécrit en asembleur contenu dans un PICKbGf

En attendant laidéo officielle!
Et pourvous motivear n pet it

IR bObOt exploration sous mon lit

IR bObOt et la PIBT

Principe defonctionnement:

Mode auto «éviter les obstacle » :
Tout en ce déptart en ligne droie le robot enva un faisceau lumineux IR, si un obstacle se présente
devant lui, le faisceau IR sera réfléchi par celui si vers letrdédaobot reconnaite signalet donc
®vite | 6obstacle.

Mode manuel« répondre aux ordresde la télécommande» :

Tout en & déplagat et tout en évitant les obstaclesl® bot v ®r i fi e sobiparlyda un
télécommande, siui il se met en mode manuelt attend doéautres ordres.

PIBT
PHILLIPS
IR
BObOt
Télécommande
Si vous avez des questiopssez les ici:

IR bObOt le tutoriel



http://www.dailymotion.com/video/x9xqia_ir-bobot-explore-sous-mon-lit-by-ne_creation
http://www.dailymotion.com/video/xa84u5_irbobot-la-pibt_creation
http://www.robot-passion.com/index.php?/forum/32-ir-bobot-tutoriel-du-robot-mobile-autonome-de-neo/

LA REALISATION
La partie mécanique:
Pour | a par &aibaerifiend@ux puetteg po@écupéierdeux moteurs+réducteupsur ks

greffer sur lerobot de chaque cgté pui s | 6 ai esfofinesaep ® | cdistt i Quentddun c
vieille carcasse (claviebaffle, jouette® ) la colle remplace les points de suture, et voila le chéssis
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Vous nb6°tes pas obl i ger deachdteaurchassisltoat fait) Semlemertt h o s e
faitesattention le chassis doibotenir des moteurs DC pas des servomoteurs

Saufsi vous voulez garder votre argentlmeansi vous souhaiteque votre robot soit uniqui



La partie électronique:

1- LeradarlIR :
Comme son nom | déindiglua,| omi uteéel gesie ha@daestumpasepte
Lonconv®ni ent dequbun eo bm®tth ondoei rc daebsst o reébgeii vduta | u mi

dire qubun obj etcomme dbstacke pourmere @boty mas comme un vide.

Comment ca marche

Le radar 8 compose de deux LED émettscdR une de chaque codét dodun r ®cepteur a
deux LED émettent léaisceau IR aour de role, au cas ole faisceau sera réfléchi par un obstatle i
vient percuter le récepteum éonction de la LED qui émettagtu moment déa détection orsait de

quelcotéte® trouve | 6obstacl e
LED IR :
Joai ut i | i s @ nd eonmnaigds kelr rétprerece, moi jeous conseille LD274, mais

némporte quopeut fairedl 6 af f ai r e

C 6 e s trtie luaadgr quva émettre un faisceau IR modulé a une fréquence de 38khz, pourquoi une
fréquence? b e h équepnotre robabe prend pasreconsidération les lumiéres IR parasitglii ne

viennert pas du robot (lumiere du soleil par exemple)Et pour quoi 38khz voil a |

Le récepteur IR

Cbest ce truc |l a qui doi t i
obstacle.

Cerécepteur réagiiniqguement un faisceau infrarougeodulé
a une fréquence de 38khsg sortie passe au niveau(fiveau
bas)lor s de | aola®@ecempdu @ini i

Tsop 1838

De cette maniére si une lumiere paraiteniére de votre lampe
de bureau)yient percuter le récepteur elle sagmorée car elle
n 6pas la fréquence de 38khz

ai choi si cel medul enpatopp@uddun boitier wmm®t:
®l i mi ner | '&Qui miornt\wament faibsouérs! i tE&xpication:

o O

J
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Le module réagiaux ondes IR de 38khz mais pas seulerh&nb yi alun champ magnétique de 38khz
suffisamment prét du modulepeut influencer le circuit interndu coupla sorte du module passe a
|®&t at bas sans | a pr®sence dbébun rayonnement | R.

Vous vous ditdl n y a s trop de risque que le robet souve devanin champ magnétique en plus
de 38KhZ!!

Mais sijustement ! En plus cbest!!l juste devant | e modul e
On a ditque le robot cattent deux LED IR, les pistes sur le circuit électronique quimeleesortie du
PICauLED IR laissspasser un courant alternative de 38Kh?:
un champ magnétique de 38KhQuffisamment prét du module

Cequivaut dire que | e robot va tout | e tkemps essaye

Voila aquoi sertle boitier métallgue !



Maisi | a up @utre probléme, Mon robaite t r op peti t donc ceaumdest

endroitsuffisammengloigné du module.

La solution ®tait déag
sorte quplusde padsigs Da i so
plaque métallique sur le boitier du module Tsop 1838

1=Vce
2=GND
3=0ut

De cette maniermon Tsopest beaucoup plus pro&des parasites

- Avant d&plagsetleaTbop agissait au champ des pistes a 3cm de distance.
- Apr s |1 6i nst alléTadpnerdagissat plusaux pidtes g 3icen de distance!

Alimentation
LED ir

®t al

F



Maintenant si vous utilisez un autre Tsop sans boitier métallique, le seul moyenlds fparasites et

de créefavoir un chassis large, Donc avant de choisir le chassis choisissez le Tsop

Par exempl e mwmie jf@ais moadi fcih®s si s

ma i

mais un probléme mécanique, exactement la transmission entre roue et moteur.

S

Mon Tsop c onanemarquéest studdasle circuitil n y a aucune raison de le faire,

cbest quodeeLQQK!stJ dai fait - a
p ar c eyadgela place sous le circuit en

plus le AiTsop+la plaque métalligliec 6 e s t

moche pourquoi pas cacher le tout!

Le Tsop est pris comme un sandwiche entre

deux plaguesia plague métallique et la

plague noire dudevané . 2. . . . ce nbéest
rien!

La plague noiree s t facultative mais <cbest

bien de | a rematquérgee,la car | 6ali

' umi re d deuh mfluehcarme e

Tsops i cbest trop pr°t.

Joai recup®re® ddatnt eangli &a
récepteur numériqu¢c 6 est pour -a que | es

appareilsa télécommandd¢R ont toujours
une plagqgue noire devant LOOKé&turisté!e s t

pas

gue

Cette plaquene laisse pas passefus au moinda lumiere ambiante guest généralement faible, et

|l ai sse la lumi re IR forte8passer,

cobest

asraison
pour d
comme d



